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RESULTADOS DE LA INSFECCION @

DIAGNOSTIYA 170, NIT: 9001178695
. Cll175 22 13 Sotano Exito Norte. BOGCTA, D.C. (BOGOTA)
* TEL: 7450298

AINFORMACION GENERAL

1. FECHA 2. DATOS DEL PROPETARIO O TENEDOR DEL VEHICULO
| Fechade prueba \ Nombre o razén socia) Documento de identidad }
\@2’: -11-07 MELO CUBILLOS MIRYAM STELLA CC (X) NIT () CE () No. 52058557
| Direccién Teléfono Ciudad Departamento }
{CRA 4 N 1 45 SUR 3114918 Bogota, d.c. Bogota
3.DATOS DEL VEHICULO
| Placa Pais Servicio Clase Marca Linez !
EKZ"SS Colombia Publico Microbus Jinbei Sy6483G316
| Modelo | No. de licencia de transito Fecha Matricula Color Combustibls VIN o Chasis l
\2012 1,’10010816925 2012-02-18 Verde Dissel LSYHDAAD1CKO033862
{o. Motor Tipo Motor Cilindraje Kilometraje Namero de Vidrios Polarizados I Slindaje I
1F3411A00098  |DIESEL 2660 193150 Sillas 18 |s1()NO () SI1() NO () |

RESULTADOS DE LA INSPECCION MECANIZADA REALIZADA DE ACUERDO CON LOS METODOS DEFINIDOS EN LA NTC 5375

I
Todo valer medido, seguido cel simbolo *, indica un defecto encontrado

i Audit : nelinacis ; 6. Sur e la intensidad dz
4. ones Audibles 5. Intensidad inclinacidn de las luces bajas ?odZ;T:s?uc:s, [OREEAC i
v M URd Intensidad  Minimo  Unidad Inclinacién Rango Unidad ! F ¥
alor l&ximo nidad| gs; i inidad r
¥ ° fipiedal 35.40 25  Kuxim 1.77 05-35 % |Intensidad  Maximo Unidad |
. dBA lgaja 69.40 225 Kiux/im|
G 34.00 25 Klux/im 1.30 05-35 % i
7. Suspension (si aplica)
|' Delantera Valor Trasera Valor Trasera Valor Minimo Unidad|
Derecha 82.90 lzquierda 70.80 Derecha 78.80 40 %
J 8. Frenos
L Fuerza Peso Unidad Fuerza Peso Unidad Deasequilibric Maximo  Unidad
=
Eje i - =, Eje 1 o= ~ o
ate - o, lavierdo 1997.00  3297.00 N B 1992.00  3019.00 N 0.25 30 % |
- [Eje 2 B Eje 2 ~ i
| liquerdo  2011.00 . 331400 N |2 495500  3003.00 N 2.03 30 % |
N 3 == :
Minimo  Unida N Ejgr;cho N % |
) Ejie 4 0 ’
B . N |perecho N %
i 0.00 IS Vi Eje 5 !
N |5erecho N | /o
8. Desviacion lateral
| Eje 3 Eje 4 Eje 5 Maxi
2 J ! ! lu\a:;‘mo 10 Unidad m/km
40. Dispositives de cobro(si aplica)
Erroren o = o o st el e {
: : rror en ,. laxin nidad %
e % Error en tiempo ) \Naxmo Unidad % '.
11.a Vehiculos con ciclo OTTO
{ | | Hidrocaroburo (como | -
{Temp Rh_r“; Monoxido de carbono I’ Dioxido de carbono Oxiceno 02 droi;.exa_‘o)(ccm i Oxide nitrase
e 1 CcO { CcO2 SresE =4 | NO
! | HC |
! :’ u U u u| u |
{ | n 1 n n n | n
f { il il ‘ : i
! |CO Vr Nerma 4 |CO2 Vr Norma ;|02 Vr Norma é iC Vr Norma &‘,NO Vr Norma 4 i
; | a f z | a al a |
{ d i d i d d| g
.s | i o
| {Ralent % jRalenti % {Ralenti % |Ralenti p |Ralenti %
| | m \
5 ; { ’ p ‘
{ iCrucero % |Crucero % {Crucer % {Crucero p |{Crucero % |
| ( el (3 7 1 (] | {~1) o I =] \.“\ ~ 4
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11.b. Vehiculos a Diesel (opacidad) .
f i ’ * Ui
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G. NOMIBRE Y FIRMA DEL DIRECTOR TECNICO AUTORIZADO POR EL REPRESENTANTE LEGAL DEL CDA :'!' R

N a v e - — L e Ry

JOHAN SEEAST IAN ARENGERIOS . : P oy > xR
H. NOMBRE DE LOS OPERARIOS QUE RELIZARORN-LA REVISION TECNICOMECANICA Y DE EMISIONES CONTAMINANTES
IManuel Ricarde Arévalo [Forte delantera], Manuel Ricardo Arévalo [Alingatisade luces], Jose Manuel Buitrago Ayala [Inspeccion sensoiial mator, Jose Kanuel & i

[Inspeceion sensorial exterior]. Manuel Ricardo Arévalo [Alineacion, peso, suspension ¥ frenos], Jose Manuel Buitrago Ayala [Foto traseral. Manust Ricardo Arsvale [Prafu
de izbrado], Jose Manuel Buitrago Ayela [Tercera placa). Manuel Ricarda Arévalo [inspeccion sensarial infsior], Jose Manuel Buitrago Ayala [inspeccion sensonial intesion],

NO ES VALIDO COMO DOCUMENTO DE REVISION TECNICO
MECANICA Y DE GASES

Generado por: Tecnimag Ingenieria 5.A.5. - Tecni-RTI (Sistema de gestion para revision tecnico mecanica)
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