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A. INFORMACION GENERAL

1. FECHA 2. DATOS DEL PROPIETARIO, TENEDOR O POSEEDOR DEL VEHICULO
[Fecha de prueba Nombre o Razdn social  —— ————— TDocumento de Identidad
2023-05-11 9:14:05 REYES GUTIERREZ SANDRA LILIANA CC(X)_ NIT() No. 65700920
Direccion Teléfono fijo o Numero da Celular Tludad ‘['D';pmavm
MZ10CSS__ 3178117143 GIRARDOT Cundinamarca
Cormeo Electronico

af{@noliena,com

3. DATOS DEL VEMICULO
Placa Pals "Moo Clase Marca Linea
JOW058 COLOMBI ' IONETA RENAULT STER
Modelo [ Nimero de licencla u'%ﬁﬂn— echa de ma ELlTJ{aB M or = mbustible / ﬁmu%%ﬁﬂﬁﬂ“
2021 __ 110021130687 2020-09-15 BLANCO GLACIAL (V) GASOLINA _ 9F BHSR595MMB 34664
No de motor po molor Clindraje (cm?3) (8] ometrae (mero de pasajeros (sin Biindaje
2842Q254546 OTTO 4T aplica) 1500 | 142154 Incluir conductor 5/si
Potencia (si ipo de Carroceria echa vencimienio SOAT | Conversion GNV echa Vencmien
SPwE) 105 | WAGON 2022-09-24 si() NO(XX) N/A()

B. RESULTADOS DE LA INSPECCION MECANIZADA REALIZADA DE ACUERDO CON LOS METODOS DEFINIDOS POR LA NTC 5375;
NTC 6218; NTC 6282.

Nota: Todo valor medido, seguido del simbolo *, indica un defecto encontrado.

4. Medicidn de Intensidad / inclinacion de las luces (Bajas, Altas Antiniebla / Exploradoras)

Valor 1 Valor 2 Valor 3 Minima /Rango | Unidad Simultanea (sl) (no)
Intensidad Klux
s e i %
= lzquierda(s) |- onelcac I R
ZQUIeraat®) Finclinacion | %
Derecha(s) | Intensidad Kiux 2
Alafs) lzquierda(s) | Intensidad [ J I
Antiniebla(s) / Derecha(s) | Intensidad | | Klux
Exploradora(s) | Izquierda(s) | Intensidad Klux | |
Intensidad Maxima Unidad
Sumatona de luces simultaneamente
Klux
5. SUSPENSION (adherencia) (si aplica)
Delantera Valor Delantera Valor Trasera Valor ITm Valor Minima Unidad —I
lzquierda 47.0 Derecha 51,0 lzquierda 56,0 Derecha 570 . | 400 %
6. FRENOS :
Fuerza Peso Fuerza - Peso - Max
lzquierdo | lzquierdo | Unidad Derecho | Derecho | Unidad | Desequilibrio | “Sad°® | ey l Unidad
Eje 1 2378 3767 N Eje 1 2210 a7, N 6,70 20-30 | 30 %
Ee2 | 1390 2237 N Eje 2 1459 1717 N 4,70 2030 | 30 | %
Eje 3 | N Eje 3 & J i, %
Eje 4 N Ejed N n %
Eje 5 N Eje 5 N PRI o L
Valor Minimo ' Unidad
Eficacia Total 48 i R R T
6.1, FRENO AUXILIAR (si aplica) B i
Eficacia Minimo Unidad | Fuerza Peso | Unidad | - Peso | Unidad
Sumatoria Sumatoria
7. DESVIACION LATERAL (si aplica) oy St ey et BPd
Eje 1 Eje 2 Eje 3 | Eje 4 I EeS | Maximo |  Unidad |
240 2AD | [ /0 | mKkm _
8. DISPOSITIVOS DE COBRO (si aplica) _
Tamafio normalizado de la Llanta Error @n Distancia | Umidad { Error en Tiempo Unidad } Maximo | Unidad
% Y% %
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EMISIONES DE GASES (Exentos vehiculos a motor EIéctnoo © — Oxido Nitroso
a, VEHICULOS CICLO OTTO AT o 2T xano)
— e i, s e rburo (he
) -1_..”_, '1-. & f y D :.'_-'_'I-;'fi_':-f_-'ﬂl-rt.rnn-ﬁ DI:gEI"ﬂ Hldrﬂcﬂﬂrﬂ‘rﬂﬂ Unlﬂ'ﬂd {Nﬂ"] Hnrl'l"lﬂ
(mm) | (CO) | Norme fad | (C n?'._I Norma [Unidad | (02) [ Norma | Unidad | (HC) o) %o
M } _____:I,_ - - - 1 - ._-,.'...,_ L g i P zm w
Ralent l_____ | Vs mik. o <=5 Yo %
Gl P . 1 = = " <=200| (ppm)
Crucero A e i _"'_5 Unidad
Vehiculo con teuLm'_.'.* Or ”_“'_'l'h“m (NA) _-EJ - Valor C
T HFHI"':-.'.-"T..'H de prueba Temperatura ‘C
[ = e ke Temperatura ambiente 0.00
| randicianes Ambleniales e ———————— L R — *
| ONAK Humedad Relativa 0,00
L___ N PP N T 2 o] e '
>3 9b. VEHICULOS CICLO DIESEL Unidad
s T Ciclo1 | Unidad | Ciclo2 | Unidad | Ciclo3 | Unidad | Cico4 | Unidad Valor ND'""“_L_——
I. Opacidad | k. % . % %
, — Resullado
Gobernada (rpm) (rpm) (rpm) (rpm) y 2
J' (o) Temperatura de operacion del motor Condiciones Ambientales LTOE Unidad
| Ralenti Temp, |5 Temperatura . Humedad - estandar
g inicisl emp, Final Unidad ambients Unidad gty Unidad
E ut B s af mm

C. DEFECTOS ENCONTRADOS EN LA INSPE
NTC 6218 Y NTC 6282 (segun corresponda).

CCION MECANIZADA DE ACUERDO CON LOS CRITERIOS DEFINIDOS EN LA NTC 5375,

D. DEFECTOS ENCONTRADOS EN LA INSPECCION SENSORIAL

- - de defecto
Caodigo Descripcion Grupo ﬂp: g
TOTAL 0 0

DE ACUERDO CON LOS METODOS Y CRITERIOS DEFINIDOS EN LAS

NTC 5375, NTC 6218, NTC 6282 NTC 4983, NTC 4231 Y NTC 5365 (segun corresponda).
B — = e
TOTAL] © 0
D1. DEFECTOS ENCONTRADOS EN LA INSPECCION SENSORIAL DE LOS VEHICULOS UTILIZADOS PARA IMPARTIR LA ENSENANZA
AUTOMOVILISTICA
d
‘ Codigo Descnpcion Grupo Tip: de !‘f::‘.‘tﬂ
TOTAL] 0 0
D2. REGISTRO DE LA PROFUNDIDAD DE LABRADO Y PRESION DE LAS LLANTAS
Eje 1 (mm) Eje 2 (mm) Eje 3 (mm) Eje 4 (mm) J Eje 5 (mm) Repuesto (mm)
IZQUIERDA 7,20/32 5,36/32 I | ATl
DERECHA 7,23/32 5,35/32 | :
Nota: Du!actotipoh:Sonnquuln;dﬂmgramquﬂmplunqdigmiminmtumlnuguﬂdmﬂuvmm.hdumwhlm.hdu

sus ocupanles, la de los usuarios de la via piblica o el

Defecto tipo B: Son aquellos defectos que
ocupantes, la de los usuarios de la via

publica

E. CONFORMIDAD DE LAS NORMAS NTC 5375, NTC 6218, NTC 6282, NTC 4983, NTC 4231 Y NTC 5365 (segin corresponda),

hﬁmmpﬂgmpﬁuﬁﬂmhmﬁaﬂdduhlmh.hduuﬁmuhlm.hdum

APROBADO: SI

X

NO

No. Consecutivo RUNT: (A) 0

AFROBADO SI

NO

e

E.1: LCumple con las adaptaciones para vehiculos de ensefianza automovilistica? (Solo para vehiculos de este tipo)

Nota: Causal de rechazo:

a) Se encuentra al menos un defecto tipo A.

b) La cantidad total de defectos

lgual o superiora 7

tipo B sea:
Igual o superior a 10 para vehiculos Livianos Parliculares

slica

tipo Cuatrimotos,

y Pesados Particulares

para vehiculos Motocamos, Cualrimotos, Mototriciclos y Cuadriciclos
Igual o superior a 5 para vehiculos Livianos pablicos, Pesados
Igual o superior a 5 para vehiculos de ensefianza automovill
Igual o superior a 1 para vehiculos de ensefianza automovilistica
Cuando se presente al menos un defeclo lipo A para vehiculos tipo

NUMEROS DE LOS F.U.R. ASOCIADOS AL VEHICULO PARA ESTA REVISION:

plblicos, Motocicleta, Ciclomotor y Tricimoto

Mototriciclos, Cuadriciclos, Ciclomotor, Tricimoto
Remolque o similares

F. COMENTARIOS U OBSERVACIONES ADICIONALES:

Resultado de la prueba de Ruido:

dB8
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2003.05500VV058 0916 2023-05-11 JOW058 09-21

H. RELACION DE EQUIPOS Y PERIFERICOS UTILIZADOS EN LA REVISION

Franometro: Marca: SPACE, Serial del Equipo: 00128

Alineador al Paso: Marca: SPACE, Sarial del Equipo: 00335
Banco de Suspensién: Marca: VTEQ, Serial del Equipo: 19031013
Profundimetro: Marca: Shahe, Serial del Equipo: WD2203A0190
Probador de Holguras: Marca: SPACE, Serial del Equipo: 01100

|. SOFTWARE Y/O APLICATIVOS CON LA VERSION UTILIZADA
Prueba de Frenos: RTMyG COLOMBIA FRENOS, Version: 1.0.0/TestWin3.37
Prueba de Suspension” RTMyG COLOMBIA SUSPENSION, Version: 1.0 0/TestWin3.37
Prueba de Alineacién: RTMyG COLOMBIA ALINEACION, Version: 1,0.0/TestWin3.37
Prueba Sensorial: RTMyG COLOMBIA SENSORIAL, Version: 5.0.0
Prueba Fotografia: RTMyG COLOMBIA FOTOGRAFIA, Version: 6.7.0
Administracion e Impresién de Resultados: RTMyG ADMINISTRATIVO, Version: 5.2.0

J. NOMBRE DE LOS INSPECTORES QUE REALIZARON LA REVISION
Prueba de Frenos: Jorge Andres Rios

Prueba

Prueba da Alineacion: Jorge Andres Rios Prueba Wﬁw

rafia: Diego Armando Gomez Guzman
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1) BwAel m:urtudn-::lruIapmubadaﬁﬂduﬂmmﬂ]mﬂFm.uwtmmwthm;unm

2) memﬁadmbqulmnmcmupmdmﬂmdnhmmm?hmmhm.ymmu
wmmmwnmmlmmwmmmmﬁimrmmw

que indican articulos 50- 51 duhhy?ﬁﬂduzmzuhquunwdﬂmuumm

3) Enmuam.umm*wnmmmrmwmam,MMhm
pertinentes y subsanar los aspectos defectuosos dentro de los quince (15) dias calendario contados a partir de la fecha en que fue
Wﬂ.uﬂammmmmuadam.ﬂm,quHmmm.pnﬂWpurummm
mm;tuaigunnalnﬁsmu{:anlmdnmmmeththdﬂhmm“hm

inicial, nnnfmal-nindimdnmduﬂnﬁa?ﬁmhwSTEBﬁlmﬂmhquhmoﬁm,ldidmtumﬂltun.

Fin del Informe
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