y '
 F ) E CAD,
 *, indica un defec rac
[ Intensidad / inclin:

Escaneado con CamScanner




5. SUSPENSION (adheren
~ Delantera Valor Delantera Valor Tras:; Valor
| i ) |zqui 2
 Izquierda S Derecha a0 zq 700
6. FRENOS L
quilibrio |
Fuerza Peso Unidad Fuerza |PesoDerecho Deseq
Izquierda Jzquierdo Derecha
Eje 1 2791 4753 N Eje 1 2301 4410 N 14.3
Eje 2 2174 3410 N Eje 2 2017 3528 N 7.22
Eje3 N Eje 3 N
Ejed N Eje 4 N
Eje5 N Eje 5 N
Valor Minimo
Eficacia Total =0 0.0
6.1. FRENO AUXILIAR (si aplica) .
Eficacia Minimo Unidad Fuerza Peso Unidad Fuerza Peso Unidad :\
Sumatoria N Sumatoria 1962 793 ‘;
247 18.0 % Izquierdo 2018 8163 Derocto 938 N |
|
7. DESVIACION LATERAL (si aplica)
Eje 1 Eje 2 Eje3 Eje4 Eje5 Maximo Unidad
-0.10 6.40 10.0 m/Km
8. DISPOSITIVOS DE COBRO (si aplica)
Tamano normalizado de la Llanta Error en Distancia Unidad Error en Tiempo Unidad | Méximo Unidad :
% % %
9. EMISIONES DE GASES (Exentos vehiculos a motor Eléctrico e Hidrégeno) |
9a. VEHICULOS CICLO OTTO, 4T o 2T S
Monéxido de Carbono Dioxido de carbono Oxigeno Hidrocarburo (hexano) OxdoNmose |
(rpm) (co) Norma Unidad (CO2) Norma Unidad (02) Norma Unidad| (HC)  Norma Unidad (NOx)  Norma ‘Uriijdj_ﬁ‘ r
Ralenti % % % o
Crucero % % % ppm
\Vehiculo con catalizador (SI) (NO) (N.A) Valor T
Temperatura de prueba Temperatura C =
Temperatura ambiente ,é 3
Condiciones Ambientales - . =
. Humedad Relativa =
- ekl 9b. VEHICULOS~§=ICL9-D'E$EL i
— [ Colo1 [ Unidad | Ciclo2 | Unidad | Cicko3 Unidad | Ciclod | Unidad Valor
B - — — =] S — = e
— - =l 2 _‘]- o ——n
: % n:J-ij E r Rl S o
i e |1 s Resultado =
11T ey o | (pm (rpm) '
Lﬂmj L i(tp_l'll)‘: :: el == m 55 S, - :
3 y x 4 ientales: =
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