FORMATO VERIFICACION TECNICO MECANICA

FECHA

'No:

AutoOMas’

Centro de Dianndstico Automotor

00000504-2203

CDA AUTOMAS CALLE 13
PERITAR

NIT 800871356

Diagonal 13 N° 69 - 18 Bogota Tel
6263583 ext 1200

PARA VEHICULOS

DATOS DEL PROPIETARIO O TENEDOR DEL VEHICULO
Documento de Idenlidad:

Nombre ¢ razdn soclal:

Fecha de prucba JOSE EFRAIN RIVERA CC.{ X ) NIT.( ) CE.{ ) No. 17067610
20220323 ‘ iudad: Departamento:
piesocidn Tolwlor: Clude oTA DISTRITO CAPITAL
S BOG
CLL16H103B 18 0000000 Cel 3102206573
DATOS DEL VEHICULO
M Linea: Clase; Modelo: Cilindraje: Kilometraje:
Placa: arca: ’ 98 143570
, CHERY TIGGO | CAMIONETA 2015 15
. . ible: Color: Empresa: Conductor:
Serdan: No Licencia Transito: Combustidle: JOSE EFRAIN RIVERA
PUBLICO 10020427427 BLANCO CHERY
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| ; Féeha 2022:03-23, Placa WFVOBd Hora 1650 NS I IR
) o [ Suspension (Skaplica)
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Eficacia Total Minimo  Unidad Fuerza Peso Unidad Fuerza Peso Unidad Desequilibrio Miximo  Unidad
547 50 %  Eleilzquierdo 2389 3669 N  Eje1Derecho 2493 38286 N 42 30 %
T Eje2lzqulerdo 1174 3208 N Eje 2 Derecho N 81 30 %
Eficacia Auxillar Minimo  Unidad | Eje3lzquierdo . Ejs3Derecho__ . [
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; _ . Eje5lzquierdo - Ej 5 Derecho__ L S S _
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Eje 1 91 Ee2 46  Eje3  lEe4 [Ejes [ Méximo 210 Unidad (m/km)
S o W2 et Snmpocclén Visual & ,
G1 Identficacion reglamentaria B | CUMPLE l G5 Luz de parqueo - | _CUMPLE | G7 Ele3 llanta lzquierda CUMPLE
G1 Distintivo de la empresa | _CUMPLE & G5 Luzinterna o .CUMPLE ! ' G7 Ejed llanta Deracha CUMPLE
G1 Ancije sillas - | CUMPLE | (G5 LuzPlaca i ___CUMPLE ! G7 Ejedlanta lzquierda CUMPLE
G1 Estaco wbos escape I GUMPLE G5 | Luces Altas ot 'CUMPLE,“: 'G7_Eje5 llanta Derecha CUMPLE
G1 Aszo General | CUMPLE | G5 LucesBajas .. CumPLE G7 EjeS5 llanta Izquierda CUMPLE
G1 Espeios ! CUMPLE b 65, Indicadores da tablero ; CUMPLE G8 | Eje1 Rin Derecho CUMPLE
G2 Pemncs | CUMPLE | G5 Terminales Bateria | _CUMPLE | @8 Ejei Rin Izquierdo = CUMPLE
G2 Sopories ' CUMPLE | G5 Anclaja de baleria b i\ CUMPLE ! G8 ' Eje2 Rin Derecho CUMPLE
G2 Rotulas Supenores | _CUMPLE | GS Desempefiador i CUMPLE ' G8 Eje2 Rin Izquierdo CUMPLE
G2 Ratulas inferiores CUMPLE G6 | Cruceta CUMPLE | GB' Eje3 Rin Derecho CUMPLE
G2 Resortes o Ballestas CUMPLE | G6/ Linterna s, | CUMPLE . G8 _Eje3 Rin lzquierdo CUMPLE
?:z :ww« CUMPLE G6 Triangulos CUMPLE = G8! Ejed Rin Derecho CUMPLE
oy — CUMPLE = 66/ Banderola CUMPLE _G8 _Eje4 RIn Izquierdo _ CUMPLE
G Nearovieores i\:‘n‘:‘-—i 2: ! I“DO' . . CUMPLE G8 Eje5 Rin Derecho CUMPLE
G3 Pro éUMPLE e G‘::“" de respussio | CUMPLE |  G8| Eje5Rin lzquiardo CUMPLE
G Disgostvo de velocidad UBE F Ha:aﬁionu _ CUMPLE G9 Latoneria y Pintura CUMPLE
G4 Parabrisas CUMPLE 08! Extintor CUMPLE G9 Tapiceria CUMPLE
G4 Ventanitas CUMPLE | G§ Botiquin - CUMPLE | @9 Cojinera ~ CUMPLE
:: Z:im CUMPLE G6 ' Sefalas de advertencia ~AMRLE A0 Coja de Direczion CUMPLE
turones de Segundad CUMPLE 7| Ejs1 lanta Derscha ] DMPE | 010 Teminaiss SAMPLE
G4 Sabcas emergencia y Martilio CUMPLE e CUMPLE G10 Brazos Axiales CUMPLE
G5 Dreccionsle. Eje1 llanta Izqulerda UMP! -
ales CUMPLE ‘ . CUMPLE G11 Bastidor CUMPLE
G5 Siop L G7/ Eje2 llanta Derecha CUMPLE | G11 Pi . )
CUMPLE | G7 Ejez1 g CUMPLE
G5 Reversa 192 llanta lzquierda CUMPLE = 612 P istanci
CUMPLE romedio de Distancia CUMPLE
G7' Ejo3 llanta Derecha
CUMPLE G12 Promedio de Tiempo CUMPLE

G1: CARROCERIA
G2: SISTEMA DE SUSPENSION
G3: INSTRUMENTOS DE SEGURIDAD

RESULTADO : APROBADO

NOTAS Y RECOMENDACION
(Espacio para rotas scbre aF&?ﬁSbéﬁaPECTOR L SDA.

G4: ELEMENTOS DE SEGURIDAD

! vehiculo 0 para recomendaciones)

—

| 67; LLANTAS ato:
G5: SISTEMA ELECTRICO GB: RINES ) g::: :EI::A RS-
Gé: EQUIP N .
O DE CARRETERA | ©9: ESTADO DE PRESENTACION | G12: DISPOSITIVOS DE COBRO

LABRADO DE LAS RUEDAS (mm)
Rueda De Repuesto | 532
lzquierda | Deracha
Eje 1 4,54 | 4,65
Eje 2 4,74 | 425
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